Navod pro obsluhu dekodér 14+
PRJ

Parametry:

Napajeci napéti 7~18V stejnosmérné, doporuceno 12~18V DCC

Desky jsou napdajené pfimo z DCC signélu a je doporuéeno poufzit zesilovac signalu. Spotieba je ca 450mA pii pfechodu serv (v zavislosti na pouZitém typu serva),
<70mA v klidu. Udavané spotieby jsou pfi napajeni 15V stejnosmérné.

Program je psan dle
NMRA S-9.1/2006 — elektricky a signalovy standard
NMRA S-9.2.1/2012-7 — format paketu

DileZité upozornéni
V dobé pfechodu serva do druhé polohy a signalizace pfechodu, deska nezachytava DCC signal z divodu pfesného €asovani serva.
VSechna nastaveni a adresa desky jsou uloZzena v EEPROM mikroprocesoru, i po vypadku napajeni.

LED1 je zapojeno spolecné s relé K1 (svorkovnice J5) — kdyZ sviti LED1 je sepnuto i relé K1

LED2 je spojeno s Fizenim blikani semaforu

Po pfipojeni napajeni serva prejdou do posledni pfehozené polohy, se zpozdénim které udava jeho adresa. Napf. deska ma pfidélenou adresu 2, servo prejde do
polohy servo po 2 sec., dalSi deska ma napf. adresu 4 u ni dojde k pohybu serva po 4 sec. Toto je dlleZité pro snizeni proudového narazu po zapnuti napajeni.

zména polohy serva
V zavislosti na signalu DCC nebo pomoci kratkého (<2sec) stisku tlacitka.

Doporucena instalace serv

doporucujeme instalaci serv dle schématu.
Sipky ukazuji smér pohybu ramene pro zavieni zavor. POZOR tento smér je nutné dodrzet!

-

Smér zavreni zavor

2

Elektrické zapojeni
Konektory:

J3 slouZi k pfipojeni signdlu DCC nebo napdjeni v pfipadé analogového ovladani.
J5 svorky R1 a R2 programovatelna funkce relé K2.
J5 svorka A — spolec¢ny kladny pdl +5V pro pfipojeni semaforu
Optimalni je vloZit pfed kazdou LED navéstidla vlastni odpor hodnoty kolem 330R
J4 svorka B — katoda (zaporny pdl) bilého svétla (maximalni proudové zatizeni 100mA)
J4 svorka €1 a €2 — katoda (zaporny pdl) Eervenych svétel (maximalni proudové zatizeni kazdého vystupu je 100mA)
J1 aJ2 konektor je uréen pro pfipojeni serva (barvy jsou podle dodavaného serva):
- - hnédy vodic¢ (napdjeni zaporny pdl)
+ - Cerveny vodic (napajeni kladny pdl 5V)
S — Zluty vodi¢ serva (fidici signal)
J6 ptipojny bod, slouZi k pfipojeni externiho ovlddaciho tlacitka (musi se jednat o pulsni tlacitko ne prepinac!). Leva ploska je pro pfipojeni tlacitka, prava ploska je
spole¢na zem (v ptipadé poufZiti vice desek a napajeni stejnosmérnym napétim). V pfipadé pouZiti bez DCC je mozné desky napajet stejnosmérnym napétim a pak Ize
pouzit pouze jeden vodi¢ na ovladani desky, tlacitka na ovladacim panelu pfipojit ke spole¢né zemi.
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Rozlozeni konektor(i na desce PRI v1.1A ~ Spole¢nd zem

1/2
www.reglis.cz firmware v1.5P



Navod pro obsluhu dekodér( 14+

PRI

Naprogramovani adresy DCC

pro vstup do rezimu pfifazeni adresy stisknéte tlacitko po dobu 15sec.

Signalizace prechodu do rezimu pfifazeni adresy DCC je signalizovano 5x zablikd LED2, 5x zablika LED1, 5x zablika LED2.
Nyni program ocekava pfifazeni adresy DCC a pod adresy pro prvni doraz.

Po nacteni platné adresy DCC 5x zablika LED1

Nyni program ocekava pfirazeni pod adresy pro druhy doraz, pozor adresa DCC musi byt totoZznd s prvnim dorazem.
Po nacteni platné pod adresy 5x zablika LED2.

Servo prejde do nastavené polohy dle informace pfijaté z DCC.

Uvedeni do nastaveni z vyroby

1.
2.

Stisknout tladitko na dobu 15sec — 5x zablika LED2, 5x zablika LED1, 5x zablikd LED2
Opét stisknout tlacitko na dobu 15sec — 5x spolec¢né zablikaji LED1 a LED2

Nastaveni z vyroby:

Prvni a druhy doraz — stfedova poloha

Rychlost prechodu — pfiblizny stfed rychlosti (modelova rychlost pro TT)
Adresa DCC-1

Smér — zaviené zavory

Nastaveni relé 2 — zpétné hlaseni, blikani pfi prechodu serva

Nastaveni

vstup do nastaveni pomoci tlacitka podrzet stisknuté 3sec

Pro uloZeni nastaveni a pfechod do dal$iho nastavovaciho kroku stisknéte tlacitko 3sec.

Po celou dobu nastaveni je zachytavani signdlu DCC neaktivni, deska nereaguje na zmény signalu DCC.

1.

Nastaveni zavienych zavor servo 1 — LED1 a 2 5x zablika, LED1 zhasne, LED2 zhasne
Kratkymi stisky, nastavime pozadovanou polohu v krocich pfiblizné 0,1°. Z vyroby je nastavena stfedova poloha. Krajni poloha je -80°. Po dosazeni krajni
polohy se servo vraci do stfedové polohy (v pfipadé jiz nastaveného pravého dorazu aZ na pravy doraz) a tak stale dokola. P¥i nastavovani Ize obratit smér
pohybu kratkym podrzenim tlacitka na ca 0,5sec.
Nastaveni otevienych zavor servo 1 — LED1 5x zablikd, LED1 sviti, LED2 zhasne
Kratkymi stisky, nastavime pozadovanou polohu v krocich pfiblizné 0,1°. Z vyroby je nastavena stfedova poloha. Krajni poloha je +80°. Po dosazeni krajni
polohy se servo vraci do levé polohy a tak stale dokola. Pfi nastavovani lze obratit smér pohybu kratkym podrzenim tlacitka na ca 0,5sec.
Nastaveni rychlosti pohybu zavor — LED1 5x zablika, LED1 a LED2 sviti, servo prejizdi mezi zavienim a otevienim zavor.
Kratkymi stisky tlacitka, nastavime poZadovanou rychlost. Tu Ize nastavit v 19 krocich. Rychlost z vyroby je v pfiblizném stfedu rozsahu.
Nastaveni zavienych zavor servo 2 — LED2 5x zablika, LED1 zhasne, LED2 sviti
Kratkymi stisky, nastavime pozadovanou polohu v krocich pfiblizné 0,1°. Z vyroby je nastavena stfedova poloha. Krajni poloha je -80°. Po dosazeni krajni
polohy se servo vraci do stfedové polohy (v pfipadé jiz nastaveného pravého dorazu aZ na pravy doraz) a tak stale dokola. P¥i nastavovani Ize obratit smér
pohybu kratkym podrZenim tlacitka na ca 0,5sec.
Nastaveni otevienych zavor servo 2 — LED2 5x zablika, LED1 zhasne, LED2 zhasne
Kratkymi stisky, nastavime pozadovanou polohu v krocich pfiblizné 0,1°. Z vyroby je nastavena stfedova poloha. Krajni poloha je +80°. Po dosazeni krajni
polohy se servo vraci do levé polohy a tak stale dokola. Pfi nastavovani Ize obratit smér pohybu kratkym podrzenim tlacitka na ca 0,5sec.
Nastaveni funkce relé 2 — LED1 a 2 5x zablikd a nasledné signalizuje nastaveni dle nasledujiciho

a.  Zpétné hlaseni - blikani relé 2 pfi prechodu relé — nastaveni signalizovano LED1 — sviti, LED2 — 6x zablika, LED1 — zUstane svitit

b.  Zpétné hldseni—relé 2 prepne po dokonéeni pohybu relé — nastaveni signalizovano LED1 — zhasnuto + LED2 — sviti a opacné opakovano 3x

c.  Sepnuti pfi pohybu —relé 2 sepne po dobu pohybu serva — nastaveni signalizovdno LED1 — zhasne, LED2 — 3x zablikd, LED1 — z(stane svitit

Po ukonéeni nastaveni servo prejde do prvniho dorazu a ¢ekd na signal DCC.

Obsah baleni

1x tento navod

1x dekodér prejezdu (Fidici deska)
2x servo 9g s prislusenstvim

2x drzdk serva

Likvidace starého zafizeni. Tento symbol preskrtnuté popelnice na produktu, jeho baleni nebo v doprovodné dokumentaci znamen3, Ze tento produkt

podléha smérnici 2012/19/EU a také mistnim zakonim implementujicim tuto smérnici. Smérnice i zdkony stanovi, Ze elektrické a elektronické
produkty nesmi byt likvidovany spole¢né s domacim odpadem. Zakaznik musi produkt zlikvidovat predanim do mista ur¢eného ke shromazdovani,

zpracovani nebo recyklovani odpadniho elektrického a elektronického vybaveni. Spravny zpUsob likvidace starého elektrického zatizeni je bezplatny a

— pomaha zamezit moznym negativnim dopadim na Zivotni prostredi a lidské zdravi. Dalsi informace o likvidaci starého zafizeni ziskate u mistni
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samospravy, ve shérném zafizeni nebo v obchodé, ve kterém jste vyrobek zakoupili.

www.reglis.cz firmware v1.5P



